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 Основные формулы, применяемые при координатно-векторном методе 
 
1. Расстояние между точками ( ) ( ):;;,;; 222111 zyxBzyxA                 
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2. Уравнение плоскости, проходящей через три заданные точки             

( ) ( ) ( ) :;;,;;,;; 333322221111 zyxMzyxMzyxM  

1) ,0=+++ dczbyax где a, b, c и d находятся из системы  
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3. Расстояние от точки ( )000 ;; zyxM  до плоскости α , заданной уравнением 
0=+++ dczbyax : 
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4. Если отрезок с концами в точках ( ) ( )222111 ;;,;; zyxBzyxA  разделен точкой ( )zyxC ;;  в 
отношении  k, то координаты точки C определяются по формулам: 
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5. Угол между плоскостями βα и , заданными уравнениями 01111 =+++ dzcybxa  и 
02222 =+++ dzcybxa соответственно: 
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векторы нормалей к плоскостям βα и . 

6. Угол между прямыми а и b, где { }111 ;; zyxAB
→

- направляющий вектор прямой a, 

{ }222 ;; zyxCD
→

- направляющий вектор прямой b: 
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7. Угол между прямой a и плоскостью α , где { }000 ;; zyxAB
→

- направляющий вектор прямой 
a, 0=+++ dczbyax - уравнение плоскости α : 
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Задача № 1. 

 

Составьте уравнение  плоскости  (ANC), используя: 1) систему уравнений; 2) определитель 
третьего порядка.  

 

Решение: 

 

 



Задача №2.  

Найдите угол: а) между прямой 𝐷𝐵1и плоскостью(ANC); б) между прямыми 𝐷𝐵1 и 𝐶𝑁. 

 

 

 

Решение:

 

Задача № 3 

Найдите угол между плоскостями (𝐴𝑁𝐶) и (𝐵𝐵1𝐶1) 



 

Решение: 

 

Задача № 4 

Найдите расстояние от точки F до плоскости (𝐴𝑁𝐶). 

 

 



Решение: 

 

 

Задача № 5 

 

Основание прямой четырехугольной призмы 𝐴𝐵𝐶𝐷𝐴1𝐵1𝐶1𝐷1 −прямоугольник 𝐴𝐵𝐶𝐷, в котором 
𝐴𝐵 = 5,   𝐴𝐷 = √11. Найдите тангенс угла между плоскостью основания призмы и плоскостью, 
проходящей через середину 𝑁 ребра 𝐴𝐷 перпендикулярно прямой 𝐵𝐷1,  если расстояние между 
прямыми 𝐴𝐶 и 𝐵1𝐷1 равно 12. 

 

 

Решение  

 



 

Задача № 6 

 

В правильной четырехугольной призме 1111 DCBABCDA  со стороной основания 12 и высотой 21 
на ребре 1AA  взята точка M так, что 8=AM . На ребре 1BB  взята точка K  так, что 81 =KB . 
Найдите: а) угол между плоскостями ( )MKD1  и ( )11DCC ; б) угол между прямыми MK  и 11DB ; в) 
угол между прямой 1CC  и плоскостью ( )MKD1 ; г) расстояние от точки B  до плоскости ( )MKD1 . 
 

 
    Решение: 
 Введем прямоугольную систему координат с началом в 
точке D . 
а) Составим уравнение плоскостей ( )MKD1  и ( )11DCC . 

( ) ( ) ( )13;12;128;0;1221;0;01 KMD  
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общем виде 
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025212513 =−+− zyx  - уравнение плоскости ( )MKD1  
 
( ) ( ) ( )21;0;021;12;00;12;0 11 DCC  
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0=x - уравнение плоскости ( )11DCC  
 
Пусть ( ) ( )( ) α=∠ 111 ; DCCMKD        
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б)  
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- направляющий вектор прямой 11DB  
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    { }12;5;13 −n  - вектор нормали к плоскости ( )MKD ;1   
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г) ( ) 0252125130;12;12 =−+− zyxB  - уравнение плоскости ( )MKD1  
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Ответ: 26);
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